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TOOLS FOR NETWORKS AND DISTRIBUTED SYSTEMS

CANoe.LIN 7.1
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Das umfassende Entwicklungs-, Analyse-, Stress- und Testwerkzeug fiir LIN und J2602

Highlights

> Volle Unterstiitzung aller LIN-Protokollversionen inklusive J2602
> Einfache Simulation von Knoten und Netzen nach LDF-Definition
> Implementierung der Slave-Konformitdtstests fiir LIN und J2602
> Erweiterte LIN-Stress- und Testfunktionen

LIN (Local Interconnect Network) ist ein kostengiinstiges und
deterministisches Kommunikationssystem fiir die Vernetzung von
Steuergeraten mitintelligenten Sensoren, Aktuatoren und Bedien-
elementen. Vectors Softwarewerkzeug CANoe.LIN bietet Ihnen
einzigartige Funktionen fiir die Entwicklung, Analyse sowie zum
Stressen und Testen von LIN-Netzen nach den Spezifikationen
LIN1.x, LIN2.0, LIN2.1, 32602 (US-LIN) und Cooling-Bus.

Applikationen

CANoe.LIN kann bis zu 32 LIN-Netze mit beliebig vielen Knoten
simulieren. Zusammen mit den integrierten CAN-Funktionen ist es
das ideale Werkzeug fiir die Entwicklung und den Test von LIN-
Knoten, CAN-LIN-Gateways und der CAN-LIN-Diagnose.

Entwicklungsfunktionen

CANoe.LIN bietet Ihnen ausgereifte LIN-Entwicklungsfunktionen:

> Einfache Simulation von LIN-Knoten/-Netzen gemaR LDF (ein-
schlieRlich Mehrkanal-LIN-Mastern und Gateways)

> Volle Unterstiitzung der LIN2.0/2.1-Slave-Rekonfiguration

> Netzwerkmanagement fiir LIN2.0/2.1 und J2602

> Skriptfunktionen zum Modellieren von LIN-Knoten
> Benutzerdefinierte Panels fiir das interaktive Einstellen von
Signalen und Botschaften sowie des Schedules

Analysefunktionen

CANoe.LIN bietet Ihnen alle Analysefunktionen, die auch im
CANalyzer.LIN zur Verfligung stehen (s. getrenntes Datenblatt):
> Netzwerkanalyse gemaR LDF

> Interpretation von LIN2.0/LIN2.1-Konfigurationsbefehlen

> Interpretation von Diagnose-Frames gemaR CANdela Dateien
> Detaillierte Fehler- und Ereigniserkennung

> Numerische und graphische Signaldarstellung

> Netwerk-Management-Fenster

> Netz- und Knotenstatistiken mit neuem LIN Network Monitor
> Logging-, Wiedergabe-, Filter- und Triggerbldcke

> Programmierbare Oszilloskop-Triggerung

Timing-Analyse

Durch spezielle LIN-Tracespalten und das LIN Analysis Feature Set
haben Sie direkten Zugang zu exakten Timing-Daten, z.B.:

> Header-, Response- und Frame-Ubertragungszeit

> Schedule-Slotldnge, Interframe Space und Bus-Idle-Zeit

> Sync Break, Sync Delimiter und Interbyte Space

> Header- und Responsetoleranz

> Wakeup-Signallange

> Baudrate von Header und Response
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Hardware-Interfaces fiir CAN und LIN

CANoe.LIN unterstiitzt die Vector XL-Interface Familie. Diese
leistungsfahigen und flexiblen PC-Interfaces fiir CAN und LIN bieten
Ihnen die optimalen Schnittstellen fiir Ihre Applikation. Detaillierte
Informationen finden Sie im Datenblatt ,Hardware-Interfaces fiir CAN
und LIN“.

Testfunktionen

Mit dem Test Feature Set fiir LIN konnen Sie Ihre LIN-Tests auf
einfache Weise definieren, priifen und auswerten. Mit dem Slave-
Conformance-Test-Modul ~ konnen Sie auf einfache Weise
Konformitdtstests direkt in Ihre eigenen Test-Konfigurationen
integrieren. Dieses spezielle Testmodul unterstiitzt die Konformi-
titstests nach LIN1.3, LIN2.0, LIN2.1 und J2602 fiir OSI-
Schichten 2 und 3. Eine einsatzbereite Implementierung des
LIN2.0-Master-Konformitatstests (0SI-Schichten 2 und 3) ist
ebenfalls im Lieferumfang enthalten.

Zum Testen von Master-Knoten oder kompletten LIN-Netzen ohne
Teststimulation brauchen Sie lediglich die in der Test Service
Library fiir LIN enthaltenen Uberpriifungsfunktionen einzusetzen:
> Ubertragen von Schedule-Tabellen gemaR LDF

> Diagnose-Zeiten gemald LDF

> Header- und Response-Toleranz

> Sync-Break- und Sync-Delimiter-Zeiten

> Baudrate-Genauigkeit des Master-Knotens

> Format der Rekonfigurationsbefehle

> Master-Initialisierungszeit

> Wakeup-Signalldnge/Wakeup-Sequenzen

> Event-Triggered-Frames

Typische Applikationstests und Gateway-Tests kdnnen Sie leicht
mit den XML-Checks definieren. Mit der Skriptsprache CAPL reali-
sieren Sie selbst die schwierigsten Testfalle.

Neue Funktionen der Version 7.1

Volle Unterstiitzung von LIN Diagnose

> Direkte LIN-Unterstiitzung des Diagnostic Feature Sets
einschlielRlich Fehlerspeicher-Fenster und Diagnose-Konsole

> Unterstiitzung von Test-Modulen mit Diagnose auf LIN-Bus

> Verwendung der Diagnose-Parameter im LDF

> Automatische Umschaltung auf Diagnose-Schedule-Tabellen

> Direktes Senden von Diagnose-Befehle ohne Master-Simulation

> Neue Demo ,LIN-Diagnose-Tester”

Neues LIN Network Monitor Fenster

> Zeigt LIN-spezifische Netzwerk- und Knotenstatistiken

> Detailierte Fehlerstatistiken mit Highlighting

> Relevante Knoten-Timings, z.B. Response-Space und -Toleranz
> Statistiken fiir Event-Triggered-Frames und Diagnose-Frames
> Statistiken fiir Netzwerk-Management
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Designwerkzeug fiir LIN

DaVinci Network Designer LIN ist ein spezielles Werkzeug fiir den
Entwurf von LIN1.x, LIN2.0, LIN2.1 und J2602 Netzwerken.
Zusammen mit den DaVinci Network Designern CAN und FlexRay
konnen Sie auch Gateways definieren. Detaillierte Informationen
finden Siein dem Produkt-Datenblatt.

Stressfunktionen

Mit CANoe.LIN konnen Sie Ihr LIN-Netzwerk einem Stresstest
unterziehen, ohne dass Sie dafiir eine spezielle Hardware bengti-
gen. Zusammen mit den Vector XL-Interfaces kdnnen Sie mit dem
neuen LIN Stress IG und dem LIN Stress Feature Set fast alle Fehler
zum Stimulieren, z.B.:

> Ungiiltige Paritats-ID/Sync-Byte/Priifsumme

> Ungiiltige Sync Break/ungiiltiger Delimiter

> Zu kurze Botschaft/keine Antwort/Kollision

> Umkehren rezessiver und dominanter Bits

> Ubertragen beliebiger Bitfolgen (auch als Response)

Dariiber hinaus gibt es weitere Funktionen, mit denen das LIN-
Protokoll wahrend der Messung manipuliert werden kann, z.B.:

> Baudrate und Master/Schedule Jitter

> Sync Break/Sync Delimiter/Wakeup-Signallinge

> Interframe/Interbyte Space

Datenbasis-Hilfsprogramme

Folgende LIN-Datenbankwerkzeuge sind im Lieferumfang von

CANoe.LIN enthalten:

> Der LIN File Editor ist ein textbasierter Editor fiir LDFs/NCFs mit
integrierter Konsistenzpriifung

> Der LIN Network Viewer bietet Thnen eine grafische Ansicht
Ihres LDFs

> Mit dem LIN Schedule Designer konnen Sie die Schedule-Tabel-
len Ihrer LDF-Datei bearbeiten

Neuer LIN Stress Interactive Generator

> ,Single-Shot“-Senden von giiltigen und ungiiltigen Frames, Header
oder Responses

> Einfaches Konfigurieren von ungiiltigem Header und/oder Response

> Einfaches Konfigurieren und Senden von Diagnose-Befehlen und
Antworten - einschlieRlich LIN2.x Konfigurationskommandos

Weitere Verbesserungen

> Neue Trace-Spalten fiir Slot-Delay, Interframe-Space, Bus-Idle-Zeit,
Master-Baudrate (gemessen), Response-Baudrate (gemessen)

> Erweiterte Unterstiitzung der J2602-Slave-Konformitatstests

> Neue Funktionen des LIN Analysis Feature Sets fiir das Konfigurieren
der maximal erlaubten Headerldnge und Response-Toleranzen

> Neue Funktion des LIN Stress Feature Set fiir das unabhdngige
Konfigurieren der Baudrate fiir jede Response (gesendet durch CANoe)
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